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Mechanischer Aufbau

Mechanical layout

Conception mécanique
Feinsicherung
Miniature fuse
Fusible

Mutterkarten MBE mit Steueranschlissen

MBE mother boards with terminals of
control section

Baugruppe MBT (E]ektronik-Stromversorgung)
MBT assembly (electronics power supply)

Sous assemblage MBT (alimentation

Carte d'interconnexion MBE avec
de 1'électronique)

branchement de la section contrdle

Bremsregler-Sicherung
Shunt regulator fuse

Typenschild
Rating plate
Fusible du régulateur

Plaque signalétique
de freinage

%

Transistorverstirker, Achsen 1 + 2
Transistor amplifiers, axes 1 + 2

L]

Amplificateurs 3 transistors,
axes No. 1 et 2
Netzteil + Bremsregler Transistorverstirker, Achsen 3 + 4

Power supply + shunt regulator Transistor amplifiers, axes 3 + 4

Amplificateurs 3 transistors,
axes No. 3 et 4

Alimentation + régulateur de freinage

Leistungsanschlisse (Ansicht von unten)
Power terminals (bottom view)

Bornes de puissance (vue du bas)
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Regler NC 710/20
NC 710/20 controller
Variateur NC 710/20

Typenschild
Rating plate
Plaque signalétique

Leistungsteil (Karte)
Power electronics card

Carte de la partie puissance

Regelelektronik-Karte
Signal electronics card

Carte electronique de régulation
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3.1 VERSTAERKER

Typ NC710 NC720 NC730 NC740
Dauerstrom (Nennstrom) [A-] +10 +20 +30 + 40
Spitzenstrom (wahrend max. 1s) [ A-] +25 + 50 +75 + 100
Minima.e Ankerkrels=Induktivitat (Lm‘n)[mH] 2,6 1,3 0,9 0,7
Stromverstarkung [ A/V] 3,5 5 7,5 10
Analoges Strom-istwertsignal TP9 | A/V] 2,8 5,6 8,5 11,2
Sicherung* pro Verstdrker (DC bus) [A] 15 30 40 60

Max. Ausgangsgleichspannung (ohne Last) [ V-] + 155

Trafo-Ausgangsspannung (Leerlauf) [ Vo] 3 x 115

Sicherung* Elektronik-Stromversorgung [ A ] trige bis 3 Achsen: 0,2

mehr als 3 Achsen: 0,315

*Spezifikation siehe unter 5.3

GB 402 801-V - 10 -
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Formfaktor (mit Nennstrom und Lmin) max. 1,01
Drehzahlregelverstirkung [V-/V-] 3300
Stromregler-Bandbreite (bei Nennstrom) [ Hz) 0...min. 500
Tote Zone (ohne Drehmoment) keine
Modulationsfrequenz [ kHz] 5
Umgebungstemperatur (Betrieb) [°C] 0...50

Max. Aufstellungshohe[m.ii.NN] 100

3.2 BREMSREGLER

Netzteil PS 730 (5 kW) PS 750 (8 kW) PS 750 + RExt
Dauerleistung [ W] 200 200 > 200*
Spitzenleistung fiir 1s[kW] 3 3 10
Sicherung** [A] trige 8 8 20

* Abhangig von der Bemessung des ext. Ballastwiderstandes Rext

** Spezifikation siehe unter 5.3

GB 402 801-V
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3.3 SPEZIFIKATION DER RELAISTREIBER-
AUSGAENGE, KLEMMEN 15 UND 17

- Schaltzustand: Relais bei Fehler
abgefallen

- Notwendige Bedampfung der Relais-

Spulen: Mit Diode BYV 27-100 od.
dquivalentem Typ.

Mutterkarte MBE-101 (NC710, 720)

MBE-Typen-Nr. GB 301 680-E

- Transistor-Ausgénge mit offenen
Kollektoren; OV geschaltet

- Max. Ausgangsstrom: 15 mA

- Sperrfdhigkeit wenn blockiert:
max. 30V

Mutterkarten MBE-102 und MBE-103
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MBE-102: NC 730, NC 74C;
Typen-Nr. GB 201 278-E

MBE-103: NC 710, NC 720;
Typen-Nr. GB 301 726-E
- Ausgdnge wahlbar (s. Bild 4-3):

° mit offenen Kollektoren;
OV geschaltet oder

® als Emitterfolger nach
VDI 3422; +geschaltet

- Max. Ausgangsstrom: 100 mA

- Sperrféhigkeit wenn blockiert:
max. 50V
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4.Installation Erstinbetrieb-
nahme, Abgleich

VORSICHT!

Das Gerdt wird mit hoher Spannung ver-
sorgt, deshalb soll nur qualifiziertes
Personal daran arbeiten!

Wahrend der Inbetriebnahme sollte ein

rasches Abschalten gewahrleistet sein!

4.1 Allgemeines

Optimale Ergebnisse und Betriebssicher-

heit sind nur gewdhrleistet mit:

- vorschriftsmdssiger Verdrahtung, Ab-
schirmung und Erdung (siehe dazu un-
sere Installationsvorschrift
GB 402 844-V)

- eingehaltener Minimal-Ankerinduk-
tivitat

- den notwendigen Entstorfiltern

Lokale Installationsvorschriften sind
auch entsprechend zu beriicksichtigen.

VYerdrahtungs- und Anschlussmoglichkei-

ten fiir eine Achse sind in Bild 4-9
gezeigt.

4.2 Erstinbetriebnahme

Dieses Kapitel beschreibt die Inbe-
triebnahme des Standardreglers. Zu-
satzfunktionen und spezielle Modifi-
kationen/Beschaltungen sind nicht er-
ldutert (siehe allfadllige Zusatzdoku-
mente).

WICHTIG: Sicherstellen, dass der rich-
tige Verstarker benutzt wird (Typen-
schild).

ACHTUNG:

Verstarker niemals bei eingeschalteter
Netzspannung einstecken oder heraus-
ziehen! Vorher ausschalten und mind.

1 Minute warten!
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Bild / Fig. 4-1 Drehzahl-Sollwert

Soeed command
Référence de vitesse

_ﬁJ— —?\_
At
_._;,%.0_._._. o ._..,_.pf‘.z_“__
Bild / Fiq. 4-3
R ov e2uy

0V geschaltet
OV switched
branché sur le OV

+24V

-
MBE -102 - .
A ARSI 21 I o
' @ @ branché sur le OV
GB 402 801-V

4.2.1 Sichtkontrolle, Verdrahtungs-

kontrolle

Nach erfolgter Installation bitte fol-
gende Punkte Uberpriifen:

a)

b)

~—

e)

f)

g)
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Verbindungen zwischen Motor(en) und
Gerdt (Anker- und Tacholeitungen)

Werte samtlicher Sicherungen

Polaritdten von Motor, Tacho und
Sollwert. Falscher Anschluss be-
wirkt unkontrolliertes Hochlaufen
auf die Maximaldrehzahl.

S. Bild 4-1 fiir richtige Polari-
taten.

Anschliisse des Netztrafos, Einspei-
sung fiir Elektronik.

Freigabesignal, Ueberfahr-Endschal-
ter links/rechts.

Falls Eingdnge fiir Ueberfahr-End-
schalter K1. 10 und 12 nicht benutzt
sin?, an Masse K1. 11 legen (Bild
4-2)!

Wenn Ankerschiitze installiert sind,
ist die Reglerfreigabe bei offenem
Schiitz durch Verriegelung (Hilfs-
kontakt) auszuschliessen!

Verstarker aus Einbaurahmen entfer-
nen. Sicherstellen, dass die Relais-
treiber-Ausginge, Klemmen 15...17,
intern richtig geschaltet sind

(Bild 4-3). fiir Spezifikationen
siehe unter 3.3

ov +24V ov

I:

L]

15

+24V - geschaltet
+24V switched
branché sur le +

et ...

(T4

Tt

VDI 3422
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Bild / Fiq. 4-4

fuse bus regulator

R R /
7 7 K
rot griin gelb
red green yellow
rouge vert jaune

Bremsregler-Sicherung defekt
Shunt regulator fuse blown
Fusible du régulateur de freinage défectueux

Gleichspannung ein
Bus voltage on —
Alimentation continue enclenchée

Bremsregler in Betrieb

Shunt regulator on B
Régulateur de freinage enclenché

Bild / Fig. 4-5

h) Netz einschalten und Bremsregler
kontrollieren. Es darf nur die
griine LED leuchten! S. auch

BITd 4-4.

Auf Mutterkarten VYersorgungsspan-
nung (bus) und Logiksignale kon-
trollieren (Bild 4-5)! Wenn in Ord-
nung, Netz ausschalten und minde-
stens 1 Min. warten.

Einen Verstidrker einsetzen und gem.

4.2.2 vollstindig einstellen, bevor
der nichste eingesteckt wird.

4.2.2 Pbgleich der einzelnen "Achsen"

ACHTUNG:

Aeusserste Vorsicht ist geboten, wenn
der Motor in der Maschine installiert
ist. Wenn irgendwie mdglich, ist er
zunichst von der Maschine zu entkup-
pein!

Die Bilder 4-6 und 4-7 auf den nach-
folgenden Seiten zeigen die wichtig-
sten Abgleichkomponenten und die Be-
stiickungsplitze fiir mogliche, spezi-

elle Modifikationen.

i XA1
+VDC—2 .
llcom"_‘1
'
w+m_ '
T
- + -
1 A
2 B
3 C
4 D
5 E
F
§ L XA2
' 8 J\\\\\1ow*/bas*
? k low*/bas*
10 L ow
" M low* bei Freigabe
12 N low* if enabled .
. bas* si débloqué
- T._
*gegen "com"
*with respect to "com"
M B E *contre le commun
GB 402 801-V
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a) Voreinstellung der Potentiometer

in der Frontplatte

Zu beachten: 20 Umdrehungen, Stel-
Tung des Schleifers sichtbar.

Potis in folgende Stellung drehen:

"offset" Mittelstellung
"signal 2" Anschlag Uhrz.
"response” Anschlag Gegenuhrz.

"current limit" Anschlag Uhrz.
"signal 1" Anschlag Gegenuhrz.

l

b) Erstmaliges Einschalten des

Verstarkers

Drehzahlsollwert Null!

Motor (od. Tachosignal) beobachten.
Spannungsversorgung kurzzeitig ein-
schalten (Reglerfreigabe).

Falls der Motor beschleunigt, Tacho-
oder Ankeranschliisse umpolen! Erneut
einschalten; der Motor sollte an-
nihernd stillstehen (Drift).

c) "Offset"-Abgleich

Sollwerteingang an Null!

Poti "offset" so einstellen, dass
Motorwelle stillsteht.
Offset-Abgleich spdter wiederholen,
wenn die Verstdrkung eingestellt
und der ext. Sollwert angeschlossen
ist.

GB 402 801-V
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Frontplatte
Front panel

Plaque frontale

- Fehler-Anzeige (LED) / Indication de panne (LED)
Offset

Verstarkung Signal 2 / Gain du signal d'entrée No. 2

Potentiometer
Potentiometers <

Potentiometres Regelverhalten / Comportement de régulation

Strombegrenzung / Limitation de courant

L Verstdrkung Signal 1 / Gain du signal d'entrée No. 1

Messpunkte / Test Points / Points de mesure

1. Schaltungsnull
Signal Common
OV (Zéro de référence)

2. + 15V~
3. - 15V-

4. Fehlerdiagnose

Fault Diagnostic Output

Sortie de signalisation d'erreur

5/6.- Anschluss einer externen RC-Dekade zum Optimieren des Regelverhaltens.
For connection of an external RC box for compensation adjustment.

Pour la connexion d'une décade RC extérieure (Comportement de régulation).

7. Ausgang des Differenzverstirkers (im Vorverstirker).
Output of differential amplifier in pre-amp.
Sortie de 1'ampli différentiel.

8. Stromsollwert (Vorverstdrker-Ausgang).
Current Command (Pre-amp output).

Référence de courant (Sortie du préampli).

9. Strom-Istwert (analog)
Current Analogue

Valeur actuelle de courant

10. Signaleingang 2
Signal Input 2
Entrée de signal Na. 2

- 23 -
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UEBERLAST-SCHUTZ
OVERLOAD PROTECTION
PROTECTION DE SURCHARGE

Bestimmt den Ausldsewert
R64 Sets the RMS trip level
Réglage du seuil de réponse

Bestimmen die Zeitkonstante
R65, R66 Determine RMS circuit time constant
Réglage de 1a constante de temps

DREHZAHLREGELUNG
PRE-AMP (SPEED CONTROL)
REGULATION DE VITESSE

Bestimmt die Gleichspannungsverstdrkung
R86 Sets pre-amp DC gain
Réglage du gain (@ c.c.) du régulateur

Optimierung des Regelverhaltens (Ansprechempfindlichkeit).
R8, C2 Allow servo response optimization
Comportement optimal du régulateur

Differenzierglied im Tachoeingang (fakultativ)
R72, C7 Optional response lead network for tacho input
Réseau dérivateur entrée tachy

Anpassung Analogeingang 3 (fakultativ)
R162 Sets gain of optional third signal input
Adaptation de 1'entrée analogique No. 3 (facultatif)

Bestimmt Offset-Einstellbereich
R73 Sets range of offset adjustment
Plage de compensation de la dérive

MAXIMALSTROM-EINSTELLUNG
MAX. CURRENT SETTING
REGLAGE DU COURANT MAX.

Reduzierte Stromgrenze (Rickregelung durch I £f -Ueberwachung; fakultativ).
R41 Sets level of optional RMS current foldback €

ST o ie - . . -
Limite réduite du courant (amorcée par surveillance Iefficace’ facultatif)

Bestimmt den Spitzenstrom des Reglers
R42 Sets maximum drive peak current
Réglage du courant impulsionnel

STROMREGLER
CURRENT CONTROLLER
REGULATEUR DE COURANT

Ansprechempfindlichkeit des Stromreglers
R67, C27 Set AC response of current loop
Sensibilité de réponse du régulateur de courant

DREHZAHLABHAENGIGE STROMGRENZE
SPEED DEPENDENT CURRENT LIMIT
LIMITATION DU COURANT EN FONCTION DE LA VITESSE

Bestimmt die Stromreduktion (Neigungswinkel)
R40 Sets taper of speed dependent current limit
Réglage de la réduction du courant (pente)

Bestimmen den Einsatzpunkt fiir die Stromreduktion

R38, R39 Scale tachometer signal to set break speed for current limit
Réglage du point de brisure de la limitation du courant

GB 4n2 801-V
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X

REGLERKARTE
SIGNAL BOARD
CARTE DE REGULATION

Ju4 Jué

UEBERLAST-SCHUTZ
OVERLOAD PROTECTION
PROTECTION DE SURCHARGE

R64, R65, R66

DREHZAHLREGELUNG
PRE-AMP (SPEED CONTROL)
REGULATION DE VITESSE
Jus
w2 R86, R8. (2
R72, C7, R162, R73
Ju3
Jui

DREHZAHLABHAENGIGE STROMGRENZE
SPEED DEPENDENT CURRENT LIMIT
LIMITATION DU COURANT EN FONCTION DE LA VITESSE

R38, R39, R40

STROMREGLER MAXIMALSTROM-EINSTELLUNG
CURRENT CONTROLLER MAX. CURRENT SETTING
REGULATEUR DE COURANT REGLAGE DU COURANT MAX.
R57, C27 R41, R42

- 27 -
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d) Einstellung der Strombegrenzung
Poti "signal I" in Mittelstellung
drehen!

Die Strombegrenzung ist mit Poti
"current 1imit" einstellbar im Be-
reich von 100% (Anschlag im Gegen-
uhrz.) bis ca. 20% Spitzenstrom
(Anschlag Uhrz.).

Fiir max. Beschleunigung und wenn
Motor fiir Spitzenstrom geeignet,
“"current Timit" an den Anschlag Ge-
genuhrz. stellen. Fiir andere Maxi-
malwerte, Poti im Verhdltnis zum
Spitzenstrom einstellen:

1 Undrehung = ca. 4% Stromanderung.

Wird ein Oszilloskop verwendet, kann
der Spitzenstrom wdhrend des Rever-
sierens an TP9 (bezogen auf TP1)
gemessen werden.

e) Drehzahl-Abgleich

Max. Drehzahl-Sollwert anlegen
(Eingang "Signal 1") und Istwert-
spannung messen (0szilloskop/Multi-
meter). Mit Poti "signal 1" Maxi-
maldrehzahl einstellen:

UTacho
n = « 1000
Tachokonstante [V/1000/min]

Kann die erforderliche Drehzahl
nicht erreicht werden, ist zusdtz-
1ich Poti "signal 2" soweit wie
notwendig im Gegenuhrz. zu drehen.

GB 402 801-V
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1

Usomt

fcommand

U .

consigne
Sollwertsignal
Commnand signal
Signal de consigne

UTacho

VTacho

UTachy
Kritisch beddmpft: Optimales Verhalten
Critically damped: Response optimum
Amortissement critique: Comportement optimal

UTacho

U

\Tacho

UTachy
Ungeniigend beddmpft: Poti "response" zu weit
im Uhrzeigersinn.
Underdamped: "Response" too for CW
Amortissement insuffisant: Pot, "response" trop
loin dans le horaire

UTacho

VTacho

UTachy
Zu stark bedampft: Poti “response” zu weit
im Gegenuhrzeigersinn
Overdamped: "Response"” too far CCW
Amortissement trop éléve: Pot. "response" trop
loin dans le anti-horaire

GB 402 801-V
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f) Regelverhalten, Ansprechempfind-
Tichkeilt
AbgTeich mit Poti "response" (Ver-
starkung).

Fur unkritische Falle:

Motor im Stillstand, "response" so-
weit im Uhrz. drehen, bis ein
Quietschton im Motor hérbar wird
(liberkritische Verstdrkung, Unsta-
bilitit), dann Poti soweit zuriick-
drehen (Gegenuhrz.), bis Geradusch
verschwindet (max. 4 Umdr.).

Exakte Einstellung:

1.) Rechteckgenerator an Sollwert-
eingang anschliessen. Rechteck-
signal ca. 0,5 Hz, + 2V ein-
speisen. -

2.) Oszilloskop an TP 10 (Tacho-
signal). Einschalten (Frei-
gabe). Mit Poti "response" die
optimale Einfahrkurve gem.
Bild 4-8 einstellen (im Uhrz.
drehen).

3.) Falls unter 2.) das optimale
Verhalten nicht erreicht werden
kann:

Verbinder von JU2-1 auf Ju2-2
umstecken (andere Regler-Be-
schaltung). Abgleich gem. 2.)
wiederholen.

"Offset"-Abgleich (c) iiberpri-
fen/wiederholen.

Damit ist der Optimierungsvor-
gang fiir eine Achse beendet.

5. Fehlersuche, Yerschiedenes

VORSICHT

Bei der Fehlersuche ist hochste Vor-
sicht geboten, denn auch in ausge-
schaltetem Zustand kdnnen Spannun-
gen (befristet) vorhanden sein
(Kondensatoren).

Nur qualifiziertes Personal soll an
den Gerdten arbeiten!
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Tabelle 5-1
Fehlermeld
Ueberwachung Ansprech-Bedingung Schutzmassnahme ehlermeldung
LED Kiemme* TP4**
Uebertemperatur Kih [k8rpertemperatur Regler gesperrt und 15 +15 v
>82°C Meldung gespeichert x
Ueberspannung Netztell-Spannung "
+ v
(DC bus) 190V + 2V . 17 7.2
Dauerstrom zu gross | Spitzenstrom fir >1s " « 15 F 15V
(Effektivwert) oder zul. Effektivwert
tiberschritten
Anker=K h ittelbar bei Kurz- "
nker-Kurzschluss unmittelbar urz » 17 - 7,5V
schluss
hoher Spitzen- Ausga + "
z:ro: er Spitzen u;g;;gfs rom « 17 -5y
> epitze
Unterspannung Netztei!=Spannung Regler gesperrt bis _ . _
<92V Spannung wieder 1.0.
+15V-Unterspannung +15V-Versorgung " _ _ _
<10V+2V

* Betr. Klemme bei Fehler hochohmig
(dehe Relais abgefallen)

** An Stift 4 des Prifsteckers in der
Frontplatte kann der Grund fiir den
Ausfall des Reglers festgestellt
werden!

GB 402 801-V
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NC 710 / NC 720 NC 730 / NC 740

\ ARM(+)
ARM(-)

COM

+VDC

L

—

Leistungskarte,
Bauteil-Seite

Power board
component side

Carte de puissance
coté des composants

GB 402 801-V

+VDC
ARM

COoM
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5.1 Ueberwachungsfunktionen

Tabelle 5.1 zeigt die im NC700 ent-
haltenen Ueberwachungsfunktionen
mit den resultierenden Schutzmass-
nahmen.

5.2 Widerstandspriifung der Endstufe

Die Widerstandspriifung beruht auf dem
Umstand, dass die meisten Fehler in der
Endstufe Transistoren mit Kurzschluss
(mehr oder weniger ausgepragt) zur Fol-
ge haben.

Immer vor dem erstmaligen Einsetzen
eines Verstarkers ist diese Priifung
ratsam! Sie bendtigen dazu ein Ohm-
meter. Beachten Sie, dass beim NC730
und 740 beide Leistungskarten gepruft
werden mussen!

Vor dem Einstecken/Herausziehen der
Verstirker ist, wie immer, das Netz
auszuschalten und mind. 1 Minute zu
warten (Entladung der Glattungskonden-
satoren im Netzteil).

Mess - Stellen
Ohmmeter-Plus Ohmmeter-Minus | Mess-
an: an: wert

+ VDC ARM + 2 kOhm
+ VDC ARM - 2 kOhm
ARM + coM 2 kOhm
ARM - COM 2 kOhm
+ VDC COoM 2 kOhm
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5.3 Ersatzteile

Minimal-Garnitur flir mégliche Notfdlle
(Sicherungssatz)

Sicherung flr: SPEZIFIKATION
Fabrikat, Typ Werte Abmessungen mm

NC 710 Bussmann MDA 15 250V/15A% @ 6.3 x 32

NC 720 Bussmann MDA 30 125V/30A% ¥ 6.3 x 32

NC 730 Gould OT 40 250V/40A @21 x76

NC 740 Gould oT 60 250V /60A @21 x76
Bremsregler** Bussmann MDA 8 250V/ 8A* @ 6.3 x 32
Elektronik=-Speisung:

- bis 3 Achsen Schurter 034.3110 250V/0,2A% @5 x20

- mehr als 3 Achsen Schurter 032.3112 250v/0,315%| @ 5 x 20

*  trdge

** Netzteil PS 750 mit ext. Ballastwiderstand: Bussmann MDA 20, 250V/20A trage

GB 402 801-V

6,3 x 32 mm
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NOTIZEN / NOTES

GB 402 801-V
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Funktionsbeschreibung der Ein-/Ausginge

K1emme

Funktion

1,2

3,5,9
11, 14,22

6,7,8

10

12

13

15

16

17

18

19

20

21

"Signaleingang 1"

Symmetrischer Eingang fiir Sollwert.

K1. 1 nicht invertierend, K1. 2 invertierend.
Anpassbar durch Potentiometer "signal 1".
Max. zuldssiges Eingangssignal: 50 V

Bezugsnull fiir alle Ein-/Ausgange;
intern mit Leistungsnull verbunden.

"Signaleingang 2"

Asymmetrischer Eingang fiir Istwert (Tacho).
Anpassbar durch Potentiometer "signal 2".
Max. zuldssiges Eingangssignal: 50 V

Hilfseingdnge fiir die Zwischenschaltung von
Zusatzfunktionen (z.B. externe Strombegrenzung,
direkte Stromregelung ohne Drehzahlregler etc.)

Positive Momentensperre

Offener Eingang sperrt den Stomfluss (Anker)

von A nach B und die entsprechende Drehrichtung.
Mit Relaiskontakt oder Schalttransistor Eingang
auf K1. 11 (OV) schalten. Dauerstrom 1 mA (kurz-
zeitige Spitze 30 mA).

Negative Momentensperre

Offener Eingang sperrt den Stromfluss (Anker)
von B nach A und die entsprechende Drehrichtung.
Sonst wie unter 10.

Ein-/Ausgang fitr Synchronisierung.

Ermoglicht synchrone Taktfrequenz fiir mehrere
Achsen, um unterschiedliche Modulationsgerdusche
zu vermeiden.

Meldeausgang "Uebertemperatur / Ueberstrom"
(Temperatur und Stromeffektivwert der Leistungs-
stufe; s. Tabelle 5-1).

Optokoppler-Ausgang, im Normalfall leitend.
Maximalstrom 15 mA, Sperrfahigkeit fir max. 30V.
Induktive Last muss beschaltet werden!

Geneinsames Bezugsnull zu 15 und 17.

Meldeausgang fir librige Ueberwachungen (s. Tabel-
le 5-1). Spezifikation wie unter 15,

Ausgang "Stromistwert analog"
Stromproportionales Gleichspannungssignal

Verstdrker: NC710 NC720 NC730 NC740

Faktor in A/V (+ 10%): 2,8 5,6 8,4 11,2

Eingang "Reglerfreigabe/-sperre" }
Regler frei, wenn Eingang an OV (K1. 22) ge-
schaltet ist (Relaiskontakt, Schalttransistor).
Schaltstrom: 3,3 mA.

+ 15 V Speisespannung, max. 15 mA belastbar

- 15 V Speisespannung, max. 15 mA belastbar



Freigabe/Sperre
Enabling/blocking
Déblocage/blocage

Freigabe-Logik

Drehzah1-Sollwert

Sgegd command
Référence de vitesse

Signal tachy

Tacho signal

Enable delay circuit
Logique de déblocage
—1 >
=1
+
%) L Jus
Fehlermelde-Speicher
Fault Yatch circuit N
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