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Mechan ' i  scher  Aufbau

Mechan ica l  
' l aYou t

Concep t ion  mdcan ique

Mutterkarten MBE

MBE mother boards
cont ro l  sect ion

mi t  Steueranschlüssen

w i th  t e rm ina l s  o f

Fei ns i  cherung

Min ia ture fuse

F u s i b l e

Netz te i ' l  +  Bremsregler

Power  suPPlY + shunt  regu ' la tor

A l imen ta t i on  +  rdgu la teu r  de  f r e i nage

Baugruppe MBT (Elektronik-Stromversorgung)

MBT assembly (electronics power supply)

Sous assemblage MBT (al imentat ion
de l '6 ' lec t ron ique)Carte  d ' in terconnex ion MBE avec

branchement  de la  sect ion cont rö ' le
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Bremsregl er-Si cherung

Shunt regulator fuse

Fus ib l e  du  rögu la teu r

de f re inage

Typenschi  I  d

Ra t i ng  p la te

P laque  s i gna l6 t i que

Trans i s to r ve rs tä r ke r ,  Achsen  1  +2

T rans i s to r  amP l i f i e r s '  axes  1  +  ?

Amo l  i f i ca teu rs  ä  t r ans ' i s t o r s '
axes  No .  1  e t  2

3;
Trans is torvers tärker ,  Achsen 3 + 4

T rans i s to r  amP l i f i e r s ,  axes  3  +  4

Ampl  i  f i  ca teurs  ä  t rans i  s tors  '

axes  No .  3  e t  4

Le ' i s t ungsansch ' l üsse  (Ans i ch t  von  un ten )

Power  termina ls  (bot tom v ' iew)

Bo rnes  de  Pu i ssance  ( vue  du  bas )
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Regl  e r  NC

NC 7  10  /20

Var i  a teur

710 /20

cont ro l  I  e r

NC 710  /20

T y p e n s c h ' i 1 d

R a t i n q  P l a t e

P l  aque  s  i  gna l  € t ' i gue

Rege l  e l  ek t ron i  k -Kar te

S i g n a l  e l e c t r o n i c s  c a r d

C a r t e  e l e c t r o n i q u e  d e  1 6 g u l a t i o n

L e i s t u n g s t e i l  ( f a r t e )

P o w e r  e l  e c t r o n ' i  c s  c a r d

C a r t e  d e  
' l a  

P a r t  i e  P u i  s s a n c e

)
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3.1 VERSTAERKER

NC71 0 NC740

+ 4 0

+  1 0 0

Dauerstrom (Nennstrom) [ A-l

Sp l tzenstrom (während rnax. I  s)  t  A- I

M i n l m a i e  A n k e r k r e i  s - l  n d u k t i v l t ä t  ( L * i  
n

+  l 0

+ 2 5

2 1 6

+ 5 0

+ 3 0+ 2 0

+ 7 5

) [ m H ]

Stromverstärkung I nZV I

Ana loges  St rom- ls twer ts lgna l  Tpg I  A /V]

Sicherung* pro Verstärker (DC bus) [  A ]

Max.  Ausgangsg le ichspannung (ohne  Las t )

Trafo-Ausgangsspannung (Leer l  auf)  [  V- ]

S icherunE*  E lek t ron ik -St romversorgung t

*Spez i f i ka t ion  s ie l . re  un ter  5 .3

1 1  , 2

1 155

3  x  115

b is  3  Achsen i  0 ,2
mehr  a ls  3  Achsen :  0 ,3

v- j

A I träge
15

GB 402 BO l-V
10



Formf aktor (mi t  Nennstrom und L,ni n)

Dnehzahl  regel  verstärkunE I  V- lV-  J

Stromregler-Bandbrei te (bei  Nennstrom) [  HzJ

Tote Zone (ohne Drehmoment)

Modul  at ionsfrequenz I  kHz ]

Umgebungstemperatur  (Betr ieb)  [  "C J

Max.  Aufs te l  1  ungshöheI rn .  ü .NN ]

3.2 BREMSREGI-ER

max.  1101

3300

0.  .  .m i  n .  500

kei  ne

5

0 . , .50

lC00

Bal l  astwi  derstandes Rext .*  Abhängi  g  von

* *  Spez i  f i ka t i on

der Bemessung des ext .

s iehe  un te r  5 .3

Netztei I PS 730 (S  k t { ) PS 750 (8 kl,l) PS 750 +  Rto t .

Dauer^l ei stung I t ' ' l  ]

Spi tzenl  e i  s tung für  1sIkt^ l  i

S icherung** t  n I  t räge

200

3

B

200

J

B

10

2A

GB 402 BC 1-V
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3.3  SPEZIFIKATION DER RELAISTREIBER-

AUSGAENGE, KLEMMEN 15 UND 17

Scha l  tzus tand:  Re l  a i  s
abgefal  1 en

Notwendige Bedämpfung
Spu len :  M i t  D iode  BYV
äqu iva len tem Typ.

bei  Fehl  er

der  Re l  a i  s -
27 - I00 od.

Mut te rkar te  MBE-101 (NC710,  7201

MBE-Typen-Nr.  GB 30 1 680-E

Transi  s tor-Ausgänge mi t  of fenen
Kol  I  ektoren;  0V geschal  tet

Max.  Ausgangsstrom: 15 mA

Sper r fäh igke i  t  wenn b l  ock ie r t :
max.  30V

Mutterkarten MBE- 102 und MBE- 103

MBE- LAZz NC 734,  N0 7 4A;
Typen-Nr.  GB 20I  278-E

MBE- 103 : NC 7 10 , NC 7 2A;
Typen-Nr .  GB 301 726-E

Ausgänge wäh lbar  (s .  B i ld  4 -3 ) :
"  rn i  t  o f  fenen Kol  I  ektoren;

0V geschal  tet  oder
"  a l  s  Emi t ter fo l  ger  nach

VDI 3422; +geschal tet,

Max.  Ausgangsstrom: 100 mA

"Sperr fähi  gkei  t  wenn bl  ock i  er t :
max.  50V

ü

GB 40? BO l-V 14



4.  Ins ta l  I  a t ion  Ers t inbet r ieb-

nahre,  Abgl  e ich

VORSICHT !

Das Gerät  wfrd mi t  hoher Spannung ver-
so rg t ,  desha lb  so l l  nu r  qua l i f i z ie r tes
Persona l  daran  arbe i ten !
Während der  inbet r iebnahme so l l te  e in
rasches Abschal  ten gewähr l  e i  s tet  sei  n !

4 .L  A l lgeme ines

0p t ima le  Ergebn isse  und  Be t r iebss icher -
he i t  s ind  nur  gewähr le is te t  m i t :

vorschr i f t smäss f  ger  Verdrah tung,  Ab-
sch i rmung und  Erdung  (s iehe  dazu  un-
sere  Ins ta l  I  a t ionsvorschr i  f t
GB 40? 844-V )
e i  ngehal  tener Mi  n imal  -Anker i  nduk-
t i  v i  tä t
den no twend igen Ents tö r f i l te rn

Loka le  Ins ta l  I  a t ionsvorschr i f ten  s ind
auch en tsprechend a)  berücks ich t igen.

Verdrah tunEs-  und Ansch lussmö91 ichke i -
ten  fü r  e ine  Achse  s ind  in  B i ld  4 -9
geze i  g t .

4 .2  Ers t i  nbet r i  ebnahme

Dieses  Kap i te l  beschre ib t  d fe  Inbe-
t r i  ebnahwre des StandardreEl  ers.  7u-
sa tz funk t ionen  und  spez ie l le  Mod i f i -  tÜ
kat i  onen/Beschal  tungen s i  nd n i  cht  er-
läu te r t  ( s iehe  a l l fä l1  ige  Zusa tzdoku-
mente)  "

l ^ l ICHTIG:  S ichers te l len ,  dass  der  r i ch -
EE'e l ferstärker benutzt wi rd (Typen-
sch i  I  d )  .

ACHTUNG:
TerstäFk-er ni emal s bei ei ngeschal teter
Netzspannung e i  ns tecken oder  heraus-
z iehen !  Vorher  ausscha l ten  und  mind .
1  Minu te  war ten !

*

402 B0 l-V
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B i l d  /  F i q .  4 -1

B i t d  / 4-2

B i l d  /  F i q .  4 -3

+? \Y  0V

+  2 l + Y 0V +ZbY

Drehzahl  -So l  lwer t
Soeed coflilnand
Rdfdrence de v i tesse

0V geschattet

0V switched
branch6 sur le 0V

0V geschattet

0V switched
branch6 sur le 0V

c )

4 .2 .1  S ich tkon t ro l  l e ,  Verd rah tungs-

kontrol I  e-

Nach  e r fo lg te r  Ins ta l la t ion  b i t te  fo l -
gende Punkte  überprü fen :

a)  Verb fndungen zwischen Motor (en)  und
Gerä t  (Anker -  und Tacho le i tungen)

b)  Wer te  sämt l i cher  S icherungen

Polar i täten von Motor ,  Tacho und
So l lwer t .  Fa lscher  Ansch luss  be-
w i rk t  unkont ro l  I  ie r tes  Hoch l  au fen
auf  d ie  Max imal  d rehzah l  .
S"  B i ld  4 - t  fü r  r i ch t fge  Po la r i -
täten.

Ansch lüsse  des  Netz t ra fos ,  E fnspe i -
sung fü r  E l  ek t ron i  k .

Fre i  gabes igna l  ,  Ueber fahr -Endscha l  -
te r  I  inks / rech ts .
Fa l l s  E fngänge fü r  Ueber fahr -End-
scha l te r  K l .  10  und  LZ  n fch t  benu tz t
s fnd ,  ä r  Masse  K l .  l t  l egen  (B i ld
4-2\ t

t ^ lenn Ankerschütze  fns ta l l ie r t  s ind ,
f st di e Regl erf rei gabe be' i  off  enem
Schütz  durch  Ver r iege lung  (H i l f s -
kon tak t )  auszusch l  i essen  !

g )  Vers tä rker  aus  t inbaurahmen ent fe r -
nen .  S icher -s te l len ,  dass  d ie  Re la is -
t re ibe r -Ausgänge ,  K lemmen 15 . . .  L7
in te rn  r i ch t ig  gescha l te t  s ind
(B i ld  4 -3 ) .  fü r  Spez i f i ka t ionen
s iehe  un te r  3 .3

*24Y geschattet
+24V switched
branchä sur [e +

vot 3422

F i  g .

-T
d )

e)

+24Y f )

-  18

TACHO

tl f:s 1,;/ d r,

rT1 cr4 t+ [

cT1 . .  cr4 h

GB 402 BO l-V



Brems re gl er-Si cherung
Shunt regul ator fuse
Fuslb le  du r6gula teur

G le i chspann lng  e in
Bus vol tage on
Al lmentation continue enclench6e

Bremsregler  in  Bet r ieb
Shunt regul ator on
iagurateür  de f re inage enc lench6

B i l d  /  F j g .4 -5

XA1

h)  Netz  e inscha l ten  und Bremsreg le r
kon t ro l l i e ren .  Es  dar f  nu r  d ie
grüne LED I  euchten !  S.  at tc l l
BTTir4-4.
Auf Mutterkar ten Versorgungsspan-
nung  (bus)  und  Log iks igna le  fon :
t ro i l i e ren  (B i ld  4 -5 )  !  Wenn in  Ord-
nung,  Netz  ausscha l ten  und minde-
s tens  L  Min .  war ten .

Ei  nen Verstärker  e i  nsetzen und gem'
4 .2 .2  vo l  1  s tänd i  g  e i  ns te l  1en ,  bevor
der  nächs te  e inges teck t  w i rd .

4 .2"2  U l le ich  der  e inze l  r len  "Achsen '

ACHTUNG:

Aeus serste Vorsi cht i  s t  geboten '  t{enn
der  Moto r  in  der  Masch ine  ins ta l l i e r t
i s t ,  Wenn i rgendwie  mög1 ich ,  i s t  e r
zunächst  von der Maschi  ne zu entkup-
pe ln !

D ie  B i lder  4 -6  und 4-7  au f  den nach-
fo lgenden Se i ten  ze igen d ie  wtch t ig -
sten Abgle ichkomponenten und die Be-
stückungspl  ätze für  mö91 iche,  spezi  -

e l l e  Mod i f i ka t ionen .

Bi  1d  /  F ' i c l  .  4 -4

defekt
bl own
de frelnage

fuse  bus  regu la to r

iltrtr
rot grün
red green
rouge vert

gel b
ye' l l  ow
Jaune

--t---

1
I

Lryr

xA2
1 ow*7565*

-l  or*7bas*
'-- | I ow* bei Frei gabe

I  l ou r *  i f  enab led
\  bas*  s i  däb loqu6

*gegen "com'n

"ii tn respect to "com"
*contre le cormun

d6fectueux

GB 402 BO l-V
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a)  Vore ins te l lung  der  Poten t iometer

i  n der Frontpl  at te

7u  beach ten :  20  Umdrehungen ,  S te l -
@e i f e r s  s i ch tba r .

Pot is  in  fo lgende  S te l lung  d rehen :

"  o f fse t "

"  s i  gna l  2 "

"  response"

"cur ren t  I  fm i  t "

"  s i  gna l  L "

Mi t tel stel 1 ung

Ansch l  ag  Uhrz .

Ansch l  ag  Gegenuhrz .

Ansch l  ag  Uhrz .

Ansch' l  ag Gegen uhrz.

b )  Ers tmal  iges  E inscha l  ten  des

Verstärkers

Drehzah l  so l  lwer t  Nu l  1  !
Motor  (od .  Tachos igna l  )  beobachten .
Spannungsversorgung kurzze i t ig  e in -
schal ten ( Regl erfrei gä6eT. 

-

Fa l l s  der  Moto r  besch leun ig t ,  Tacho-
oder  Ankeransch lüsse umpolen !  Erneut
e inscha l ten ;  der  Moto r  so l l te  an-
nähernd st i  I  I  s tehen (  0r i  f t )  .

c )  "O f f se t " -Abg1  e i ch

Sol  lwer te ingang an  Nu l  I  !
Po t i  "o f f se t "  so  e ins te l1en ,  dass
Motorwe l  le  s t i l  I  s teh t .
Of fse t -Abg l  e ich  später  w iederho len ,
wenn d ie  Vers tä rkung  e inges te l l t
und  der  ex t .  So l lwer t  angesch lossen
i  s t .

GB 402 BO l-V
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Fron tp l  a t te

F ron t  pane ' l

P1  aque  f ron ta l  e

Poten t i  omete r
Po ten t  i  omete rs
Po ten t ' i omät res

F e h l e r - A n z e i g e  ( L t D )

0 f f s e  t

I  n d  j  c a t ' i o n  d e  p a n n e  (  L f  0 )

V e r s t ä r k u n g  S i g n a l  2  /  G a i n  d u  s i g n a l  d ' e n t r € e  N o . 2

Rege l  ve rha l  ten  /  Compor temen t  de  16gu1  a t  i  on

S t r o m b e g r e n z u n g  /

V e r s t ä r k u n g  S i  g n a ' l  1

L i m i t a t i o n  d e  c o u r a n t

/  G a i  n  d u  s  i  g n a ' l  d  ' e n t r d e  N o .  1

M e s s p u n k t e  /  T e s t  P o i  n t s  /

1  .  S c h a  I  t u n g s n u l  1

S i  gna l  Common

0 V  ( Z d r o  d e  r 6 f d r e n c e )

P o i n t s  d e  m e s u r e

2 .

?

4 .

+  1 5 V -

-  1 5 V -

F e h l e r d i a g n o s e

F a u l t  D i a g n o s t i c  0 u t p u t

S o r t i e  d e  s i g n a l i s a t ' i o n  d ' e r r e u r

5 / 6 .  ,  A n s c h l u s s  e i n e r  e x t e r n e n  R C - D e k a d e  z u m  O p t i m i e r e n  d e s  R e g e l v e r h a l t e n s .

F o r  c o n n e c t i o n  o f  a n  e x t e r n a l  R C  b o x  f o r  c o m p e n s a t i o n  a d j u s t m e n t .

P o u r  l a  c o n n e x i o n  d ' u n e  d d c a d e  R C  e x t ö r i e u r e  ( C o m p o r t e m e n t  d e  r d g u ' l a t i o n ) .

7  .  A u s g a n g  d e s  D i f f e r e n z v e r s t ä r k e r s  ( i m  V o r v e r s t ä r k e r ) .

0 u t p u t  o f  d i f f e r e n t i a l  a r n p l  i f j e r  i n  p r e - a m p .

S o r t i e  d e  I  ' a m o l  i  d i f f d r e n t i e l .

B .  S t r o m s o l l w e r t  ( V o r v e r s t ä r k e r - A u s g a n g ) .

C u r r e n t  C o n r n a n d  ( P r e - a m p  o u t p u t ) .

R d f 6 r e n c e  d e  c o u r a n t  ( S o r t i e  d u  p r 6 a m p f  i ) .

9 .  S t r o m - I s t w e r t  ( a n a l o g )

C u r r e n t  A n a l  o g u e

V a ' l e u r  a c t u e l  I  e  d e  c o u r a n t

1  0 .  S i  g n a l  e i  n g a n g  2

S i g n a l  I n p u t  2

E n t r d e  d e  s i g n a l  N o . 2

23



UEBERLAST-SCHUTZ
OYERLOAD PROTECTIO I {
PROTECTI  O I I  DE  SURCHARGE

Be st ' immt den Au sl  ösewert
R 6 4  S e t s  t h e  R M S  t r i p  1 e v e l

R 6 g l a g e  d u  s e u i l  d e  r 6 p o n s e

B e s t i m m e n  d i e  Z e i t k o n s t a n t e
R 6 5 ,  R 6 6  D e t e r m i n e  R M S  c i r c u i t  t i m e  c o n s t a n t

R6g1 age de  I  a  cons tan te  de  temps

DREHZAHL REGELU} I6
PRE-AII IP (  SPEED CO}ITROL )
REGULATIO} I  DE V ITESSE

B e s t i m m t  d i e  G l  e i  c h s p a n n u n g s v e r s t ä r k u n g
RB6 Sets  p re-amp DC ga i  n

R 6 g l a g e  d u  g a i n  ( ä  c . c . )  d u  r 6 g u l a t e u r

0pt im i  e rung des  Rege ' l  verha l  tens  (Ansprechempf i  nd l  i chke i  t )  .
R 8 ,  C Z  A l l o w  s e r v o  r e s p o n s e  o p t i m i z a t i o n

Compor tement  op t ima l  du  r6gu la teur

D i  f  f  e r e n z i e r g ' l  i e d  i m  T a c h o e i  n g a n g  ( f  a k u ' l  t a t i  v )
R 7 2 ,  C 7  0 p t i o n a l  r e s p o n s e  l e a d  n e t w o r k  f o r  t a c h o  i n p u t

R6seau d6r iva teur  en t r6e  tachy

A n p a s s u n g  A n a l  o g e i  n g a n g  3  (  f a k u l  t a t i  v )
R 1 6 2  S e t s  g a i n  o f  o p t i o n a l  t h i r d  s i g n a l  i n p u t

A d a p t a t i o n  d e  I ' e n t r 6 e  a n a ' l o g f q u e  N o .  3  ( f a c u l t a t i f )

Bes t immt  0 f  f  se t -E i  ns te ' l  
' l  
bere i  ch

R73 Sets  range o f  o f fse t ,  ad jus tment
P l a g e  d e  c o m p e n s a t i o n  d e  l a  d 6 r i v e

}IAX I I{AL STROII- E I 1{ STE L L UNG
IIAX. CURREIIT SETTI } IG
RE GLAGE DU COURAT{T I IAX .

R e d u z i e r t e  S t r o m g r e n z e  ( R ü c k r e g e ' l u n g  d u r c h  i o r r  - U e b e r w a c h u n g ;  f a k u ' l t a t i v ) .
R 4 1  S e t s  

' l e v e l  
o f  o p t i o n a l  R M S  c u r r e n t  f o l d b a c k  ' "

L i r n i t e  1 6 d u i t e  d u  c o u n a n t  ( a m o r c 6 e  p a r  s u r v e i l ' l a n c e  I e f f i c u . . i  f a c u l t a t i f )

Bes t imrn t  den Sp i tzens t rom des  Reg lers
R42 Sets  max imum dr " ive  peak  cur ren t

R6g l  age du  courant  impu ' l  s i  onne l

STRO] I IREGLER
CURREI IT  CO} ITROLLER
REGULATEUR DE COURA} IT

Ansprechempf i  nd1 ichke i  t  des  St romreg l  e rs
R 5 7 ,  C 2 7  S e t  A C  r e s p o n s e  o f  c u r r e n t  l o o p

S e n s i b i l i t A  d e  r 6 p o n s e  d u  r 6 g u i a t e u r  d e  c o u r a n t

DRE HZAHLAB HAE l ' lG I  GE STR0I, lGRE t ' lZE
SPEED DEPEi lDE l {T  CURRE} IT  L I I I IT
L  I I I I  TATI  O} I  DU COURA} IT  E} I  FOI ICTIO} I  DE LA Y ITESSE

B e s t i m m t  d i e  S t r o m r e d u k t i o n  ( N e i g u n g s w i n k e l  )
R40 Sets  taper  o f  speed dependent  cur ren t  l im i t

R E g l a g e  d e  l a  r 6 d u c t i o n  d u  c o u r a n t  ( p e n t e )

B e s t i m m e n  d e n  E ' i n s a t z p u n k t  f ü r  d i e  S t r o m r e d u k t i o n
R 3 B ,  R 3 9  S c a l e  t a c h o m e t e r  s i g n a l  t o  s e t  b r e a k  s p e e d  f o r  c u r r e n t  l i m i t

R6g ' lage du  po i  n t  de  br i  sure  de  I  a  I  im i  ta t i  on  du  courant

GB 40?  Br l  1  -V
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REGL ER KARTE

SIGNAL BOARD

CARTE DE REGULATI( )N

JU5

i . a . 4 r r + - ' - , . i j . \ , i

UEBERLAST-  SCHUTZ
OVIRLOAD PROTTCTION
PROTICTION DE SURCHARGE

R64,  R65,  R66

DREHZAHLRTGTLUNG
PRt_AMP (SPEED CONTROL)
R IGULATION D I  V IT ISSE

R86 ,  RB .  C2
R 7 ? ,  C 7 ,  R 1 6 2 ,  R 7 3

JU3

DREHZAHLABHAINGI GT STROMGRINZE
SPIED DEPENDINT  CURRTNT L IM IT
L IM ITAT ION DU COURANT EN FONCTION DE LA

R38,  R39,  R40

V I TESSE

STROMRT GL ER
CURRINT  CONTROLLTR
REGULATIUR DE COURANT

R57 ,  C27

MAX I MAL ST ROM- E I I'IST EL LUNG
MAX.  CURRTNT SETT ING
REGLAGT DU COURANT MAX.

R 4 1 ,  R 4 2
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d)  E ins te l lung  der  S t rombegrenzung
ng

drehen !
D ie  S t rombegrenzung is t  m i t  Po t i
" cu r ren t  I im i t "  e ins te l Iba r  im Be-
re ich  von 100% (Ansch lag  im Gegen-
uhrz . )  b i s  ca .  20% SPi tzens t rom
(Ansch ' l  ag  Uhrz . ) .

Für  max.  Besch leun igung und wenn
Motor  fü r  Sp i tzens t rom gee ignet ,
' lcurrent  I  imi  t "  an den Ansch' l  ag Ge-
genuhrz.  s te l  I  en.  Für andere lv lax i  -
rna' lwerte, Poti  i rn Verhäl tni s zum
Spi tzens t rom e ins te l  I  en  :
L Umdrehung = ca '  4oL Stromänderung.

l r l i rd  e in  0sz i l loskop verwendet ,  kann
der Spi tzenstrom während des Rever-
s ie rens  an  TP9 (bezogen au f  TP1)
gemessen werden.

e)  Drehzah l  -Abg l  e ich

Max.  Drehzahl  -Sol  lwert  an1 egen
(E ingang  "S igna l  L " )  und  Is twer t -
spannung messen (0sz i l  I  oskop/Mul  t i  -
mete r ) .  M i t  Po t i  " s igna l  L "  Max f -
ma ld rehzah l  e ins te l len :

uTacho
. 1000n=

Tachokonstante I  v /  tooo/mi  n l

Kann d ie  e r fo rder l  i che  Drehzah l
n ich t  e r re ich t  werden,  i s t  zusätz -
I i  ch Poti  " si  gna' l  ?-" sowei t  wi e
notwendi  g im Gegenuhrz .  zLt  drehen.

GB 402 BO l-V
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t lso' l  ' l

I  
comna nd

ucons 
i  gne

So1 lwer ts igna l

Comrnand s i  gnal

S i g n a l  d e  c o n s i g n e

Kr i t i sch  bedämpf t :  Op t ima les  Verha l ten

Cr i t i ca l l y  damped :  Response  op t imum

Amor t i ssement  c r i t i que :  Compor temen t  op t ima l

Ungen i igend  bedämpf t :  Po t i  " response"  zu  we i t
i m  U h r z e i g e r s i n n .

Underdamped: "Response" too for  C| . |

Amor t i ssement  i nsu f f i san t :  Po t .  " resDonse"  t rop

I  o i  n dans 
' l  
e horai  re

Zu stark bedämpft :  Pot i  " response" zu wei t
' i  m Gegenuhrzer gers i  nn

Overdamped: "Response" too far  CCl, , l

Amor t i ssement  t rop  €1€ve :  Po t .  " response"  t rop

l o i n  d a n s  l e  a n t i - h o r a ' i r e

f )  Regel  verhal  ten,  Ansprechempf i  nd-

Ä5S nmi tPo t i  " resPonse"  (Ver -
s tä rkung) .

Für  unkr i t i sche  Fä l  l e :
Moto r  im S t i11s tand ,  " response"  so -
we i t  im  Uhrz .  d rehen ,  b is  e in
Quietschton im Motor  hörbar wird
(überk r i t i sche  Vers tä rkung ,  Uns ta -
b i l i t ä t ) ,  dann  Po t i  sowe i t  zu rück -
d rehen  (Gegenuhrz . ) ,  b i s  Geräusch
verschwinde t  (max .  4  Umdr . ) .

Exak te  E i  ns te l  I  ung:

L.  )  Rechteckgenerator  an Sol  Iwert -
e inEang ansch l iessen .  Rech teck -
s igna l  ca .  0 ,5  Hz ,  +  2U e in -
spe i  sen .

2 . )  0sz i  1  1  oskop  an  TP 10  (Tacho-
s igna l  ) ,  E inscha l ten  (F re i -
gabe) .  M i t  Po t i  " resPonse"  d ie
opt i  mal  e Ei  nf  ahrkurve gern.
B i  1  d  4 -8  e i  ns te l  1  en  (  im  Uhrz .
d rehen) .

3 . )  Fa l l s  un te r  2 . )  das  op t ima le
Verha l  ten  n ich t  e r re ich t  werden
kann :

Verb inder  von  JU2-L  au f  JU2-2
umstecken (andere  Reg ler -Be-
scha l  tung)  .  Abg l  e i  ch  gem.  2 . )
w i  ederho l  en .

"0 f f se t " -Ab91e ich  (c )  überp rü -
fen/wi  ederhol  en.

Dami t  i s t  der  0Pt im ierungsvor -
gang fü r  e i  ne  Achse beendet .

5 .  Feh l  e rsuche,  Uersch i  edenes

VORSICHT
Bei  der  Feh lersuche is t  höchs te  Vor -
s ich t  geboten ,  denn auch in  ausge-
schal  tetem Zustand können Spannun-
gen (be f r i s te t )  vorhanden se in
(Kondensatoren)  .
Nur  qua l i f i z ie r tes  Persona l  so l l  an
den Geräten arbei ten!

uTacho

V-I  acno

uTachy

U-
I  a c n o

I  a c n o

uTachy

il
I  a c n o

I  a c n o

t t
U -

I  a c n y

GB 402 BO l-V
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T a b e l  l e  5 - l

Ueberwachung Ansprech-Bedi  ngung Schutzmassnahrne
F e h l e r m e l d u n g

LED Klemme* TP4**

Uebertemperatur Küh I körpertemperatur
>  g2"c

Regler  gesperr t  und

lv le ldung gespeicher t
x  1 5  + 1 5  V

Ueberspann ung Ne tz te i  l -Spannung
( D C  b u s )  l 9 0 V  +  2 V

t f

x  1 7  +  7 , 5 V

Dauerstrom zu gross
( Ef fekt i vwert )

Sp i tzens t rom fü r  >1s

oder zu I  .  Ef fekt i  vwert
überschr I  t ten

f f

x  1 5  +  1 5  V

Anker-Kurzsch I  uss unmi t t e l ba r  be i  Ku rz -

sch  I  uss

t l

x  1 7  -  7 , 5 V

Zu  hohe r  Sp i t zen -

strom

Ausgangsst rom

>13o f r ' r o , * . "

I t

x  1 7  -  1 5  V

U niersp annu ng Ne tz te i  ! -Spannung

< 9 2  V

Regler  gesper r t  b is
S p a n n u n g  w i e d e r  i . O .

+ i  5V -Un te rspannung +1 5V-Versorgung
<  1 0  U  +  2  U

f f

**

Be t r .  K lemme be i  Feh le r  hochohmig
( d . h .  R e l  a i  s  a b g e f a l  I  e n )

An St l f+  4  des Prüfs teckers  in  der

Frontp la t te  kann der  Grund für  den

A u s f  a l l  d e s  R e g l e r s  f e s t g e s t e l l t

werden !

GB 402  BO1.V
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Tabe l le  5 .1  ze ig t  d ie  im NC700 en t -
hal  tenen Ueberwachungsfunkt i  onen
mi t  den resu l t ie renden Schutzmass-
nahmen.

5,2 l , { iderstandsprüfung der Endstufe

Di e t^I i  derstandsprüfung beruht auf dem
Umstand,  dass  d ie  me is ten  Feh ler  in  der
Endstufe Transi  s toren mi  t  Kurzschl  uss
(mehr  oder  wen iger  ausgeprägt )  zur  Fo l -
ge  haben.

Innner vor dem erstmal i  gen Ei nsetzen
e ines  Vers tä rkers  i s t  d iese  Prü fung
ratsam! Sie benöt igen dazu ein Ohrn-
meter .  Beachten Sie,  dass beim NC73-0
und 740 beide Leistungskarten gmft
wer

Vor dem Einstecken/Herausziehen der
Vers tä rker  i s t ,  w ie  immer ,  das  Netz
auszuschal  ten und mi  nd.  L Mi  nute zt )
war ten  (Ent ladung der  G lä t tungskonden-
satoren im Netzte i  I  )  .

NC 710  /  NC 720 NC 730 /  Nc  740

Lei  s tungskar te ,
Baute i  1  -Sei  te

Pover board
cornponent si de

Car te  de pu issance
cötä des composants

ARI.I

)

\
c0M

Mess Ste l len

ARM(.)l +VDC

Ohmmeter-Pl us Ohmmeter-Mi nus

GB 402 BO l-V
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5.3  Ersa tz te i l  e

Mi  n ima l  -Garn f  tu r
(  S i  cherungssatz  )

für mög' l  i  che Notfäl I  e

S i c h e r u n g  f ü r : S P E Z I F I K A T I O N
Fabr lka t ,  Typ Werte I Abmessungentrm

N C  7 1 0
NC 720
NC 710
NC 740
Bremsreg I er**

Bussmann t\DA 15
Bussmann l.4DA l0
Gou ld  0T 40
Gould 0T 60
Bussmann lulDA I

250V /15Ax
125V /30A*
250V /40A
250V /60A
250V / 8A*

A  6 . 3  x 3 2
6 6 . 3 x 3 2
q 2 1  x 7 6
6 2 1  x 7 6
6 6 . 3 x 3 2

E I  ek t ron  I  k -Spe l  sung:
-  b i s  3  A c h s e n
-  mehr  a ls  5  Achsen

Schur te r  054.51  l0
Schurter 032.3112

25OU /0,2A*
250V /0,315*

A 5  x 2 0
g 5  x 2 0

träge

Netz te i  I  PS 750 mi t  ex t .  Ba l  las tw lders tand:Bussmann l '/DA 20, 25AU/20A träge
0 6 , 3 x 5 2 m m

GB 402 BO l-V
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NOTIZEN / NOTES

Fu nk ti on

" S i g n a l e i n g a n g  1 "
Symmetr ischer  E ingang für  So1lwer t .
K l .  1  n i ch t  i nve r t i e rend ,  K '1 .  2  l nve r t i e rend .
Anpassbar  durch Potent iometer  "s igna ' l  lu .
Max .  zu ' l  äss iges  E i  ngangss igna l  :  5ö  V

Bezugsnu l  1  f ü r  a1 ' l e  E in - /Ausgänge ;
i n te rn  m i t  Le i s tungsnu l l  ve rbunden .

" S i g n a l e i n g a n g  2 "
Asymmet r i sche r  E ingang  fü r  I s twe r t  (Tacho ) .
Anpassba r  du rch  Po ten t i ome te r  us igna ' l  2 " .
M a x .  z u ' l ä s s i g e s  E i n g a n g s s i g n a l :  5 0  V

H i l f se ingänge  fü r  d i e  Zw ischenscha ' l t ung  von
Zusatz funkt ionen (2 .8 .  ex terne St rombegrenzung,
d i  rek te  St romregel  ung ohne Drehzahl  reg l  er  e tc .  )

Pos i  t ive  Momentensperre
0f fener  E ingang sperr t  den Stomf ' luss (Anker)
von A nach B und d ie  entsprechende Drehr ichtung.
M i t  Re la i skon tak t  ode r  Scha l t t r ans i s to r  E ingang
au f  K l .  l 1  ( 0V )  scha ' l t en .  Daue rs t rom I  mA ( ku rz -
z e i t i g e  S p i t z e  3 0  m A ) .

Negati  ve Momentensperre
0 f f ene r  E ingang  spe r r t  den  S t romf l uss  (Anke r )
von B nach A und d ie  entsprechende Drehr ichtung.
Sonst  wie  unter  10.

Ei  n- lAusgang für  Synchron is ierung.
Ermög'l  icht synchrone Taktfrequenz für mehrere
Achsen, um untersch i  ed' l  i  che lvlodu' l  at i  onsgeräusche
zu  ve rme iden .

l ' le1 deausgang "Uebertemperatur /  Ueberstrom"
(Temperatur  und St romef fekt ivwer t  der  Le is tungs-
s t u f e ;  s .  T a b e l l e  5 - l ) .
0p tokopp le r -Ausgang ,  im  No rma ' l f a l 1  l e i t end .
Maxima' ls t rom 15 mA,  Sperr fäh igke i t  für  max.  30V.
Induk t i ve  Las t  muss  bescha ' l t e t  we rden !

Genei  nsames Bezugsnul  
' l  

zu  15 und 17.

l ' le l  deausgang für  übr i  ge Uebenvachungen (s .  Tabel  -
l e  5 - 1 ) .  S p e z i f i k a t i o n  w i e  u n t e r  1 5 .

Ausgang "St romis twer t  ana log"
St rompropor t iona l  es  Gl  e i  chspannungss i  gna l

Vers tärker :  NC7 10 NC720 NC730 NC740

F a k t o r  i n  A / v  ( +  l 0 % ) :  2 , 8  5 , 6  8 , 4  l I , 2

Ei  ngang "Reg ' l  er f re i  gabe/ -sperre"
Reg le r  f r e i ,  wenn  E ingang  an  0V  (K1 .  22 )  ge -
scha ' l  t e t  i  s t  (Re ' l a i  skon tak t ,  Scha ' l t t r ans i  s t o r )  .
Scha l t s t r om:  3 ,3  mA.

+ 15 V Spe ' isespannung,  max.  15 mA bel  as tbar

-  15  V  Spe i sespannung ,  max .  15  mA be las tba r

Kl emme

3 , 5 , 9
IL ,14 ,22

6 , 7 , 8

16

17

18

13

t5

l9

2 0

2 1
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Steuer-  und Regterkar te
Si  gnal  board
Carte de r6gul at ion
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I
I

ttr
I

i - - - J
I
I

I
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o
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2
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3
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o

JU 3

'scha ' l  .

c i  rcu i  t
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- r F -
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DC supply
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F . S

:14äl

c 2 7
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Power board
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- 1 5 V
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Shunt regul
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/\..\..\. f=SkHZ

0 . 0 1 p F l'lodul ator.
u .  T re ibe r .
stufen
f,todul ator
and  d r i ve r
c i r c u i t s
l ' lodu' lateur,
d r i  ve rs .

Stromregl er
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Current
feedback
c i r c u i t
C i r c u i t  d e
16troac t i  on
du courant+  l sv -Spe i  sung

T  l 5v  supp l y
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